
磨削机器人有助于提高生产率

· 负载控制提供稳定的光洁度和均匀的抛光痕迹

· 使用单个机器人实现从粗加工到精加工的自动化

配备研磨、抛光专用指令

· 从示教器以数值简单输入加工条件

  （压力、主轴转速等）

抛光机器人系统

通过抛光作业的自动化实现了高质量的抛光

抛光作业现场存在的问题

· 缺乏人力而没有固定年轻工人

· 成品因工人而异，品质也不稳定

教学屏 磨削条件设定



具有坡度控制的均匀表面

· 推力和转速可逐渐改变

· 根据珠子形状可调节、均匀抛光

模式操作功能缩短示教时间

· 教如何以之字形或圆弧移动磨床

· 只需设定针迹宽度和图案操作即可进行简单示教

自动生成平面和曲面的多条路径

· 仅通过示教轮廓和指定音高即可自动生成多个路径。

·可以减少磨削平面的教学时间

【传统的】 压力常数

按压力

距离 距离

按压力

【坡度控制功能】 推力变化

教学线

线性函数 三角函数 弧

磨削作业

自动生成多条路径仅教学大纲

模式操作
示例

抛光机器人系统

通过抛光作业的自动化实现了高质量的抛光
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