
触摸传感器

AR示教 积木式编程

电弧传感器

修正修正

人人都能轻松实现机器人示教

采用AR技术的教示系统，任何人都能轻松操作

•  通过直接示教实现位置粗示教

•  触摸传感器、电弧传感器自动校正

•  通过手边按钮进行焊接，自动插入传感器指令

•  采用易握绝缘结构的安全焊枪

仅需粗略示教即可进行焊接

•  通过平板TP轻松确认机器人轨迹

•  通过积木式编程轻松修正

AR教导功能轻松确认、修正

•  自动生成不与周围物体碰撞的轨道

自动生成避障程序


