
NEW

スライダなしで広範囲の作業をカバー！
当社比：V8Lの1.5倍、V25の1.8倍

同クラス最高レベルの動作速度で
タクト短縮、生産性向上に貢献！

溶接やハンドリングなど
各種ツールを取り付けるのに十分な
可搬重量25kgを確保！

スライダ付ロボットシステムを使用

広い動作範囲のために
重可搬ロボットを使用

3m超の圧倒的なリーチ

高速動作

用途多彩

ロボット選定の
幅が拡がる！

システム化
コスト削減！

従来パターン 新提案

動作範囲が大きいため
広範囲作業の自動化シーンに最適！

超ロングリーチ中可搬ロボット



( 注1) 位置繰り返し精度は、JIS B 8432に準拠しています。標準的なツールセンタポイント（TCP）での値です。
(注2) J6 軸の動作範囲は、J5軸の姿勢によって制限される場合があります。
(注3) 手首可搬質量により、上部アーム可搬質量が変化します。
(注4) 絶対値エンコーダの位置データは、バッテリーでバックアップされています。一次電源が、遮断された状態での
　　　バックアップ期間は、およそ3年間です。その期限が過ぎた場合にはバッテリー交換及び、絶対位置調整作業が必要です。
(注5) バッテリーでのバックアップ期間は、周囲環境、使用状況等により短くなる場合があります。
(注6) 保持ブレーキは全ての軸に設けられています。

項目
名 称 NV25L
構 造 垂直多関節形
軸 数 6
手 首 可 搬 質 量 25kg
位 置 繰 返 し 精 度 ±0.07mm（注1）
駆 動 方 法 ACサーボモータ
駆 動 容 量 11,700W
位置フィードバック 絶対値エンコーダ

動
作
範
囲

腕
J1（旋回） ±180°
J2（前後） -155°～+90°
J3（上下） -180°～+250°

手 首
J4（回転） ±180°
J5（振り） -50°～+230°
J6（ひねり） ±360°（注2）

最
大
速
度

腕
J1（旋回） 3.39 rad/s｛194°/s｝
J2（前後） 3.14 rad/s｛180°/s｝
J3（上下） 3.58 rad/s｛205°/s｝

手 首
J4（回転） 7.85 rad/s｛450°/s｝
J5（振り） 7.68 rad/s｛440°/s｝
J6（ひねり） 10.56 rad/s｛605°/s｝

手
首
許
容
負
荷

許 　 容
モーメント

J4（回転） 52.6 N・m
J5（振り） 52.6 N・m
J6（ひねり） 24.5 N・m

許容慣性 
モーメント

J4（回転） 1.24 kg・m2
J5（振り） 1.24 kg・m2
J6（ひねり） 0.33 kg・m2

腕 の 動 作 断 面 積 17.2 m2 × 360°
使 用 環 境 条 件 温度：0～45℃、湿度：20～80%RH（結露しないこと）
本 体 質 量 620kg
上部アーム可搬質量 10 kg(注3)
保 護 等 級  IP54相当(J1～J4軸)
設 置 方 法 床置き、天吊り
塗 装 色 ホワイト（マンセル値 10GY9/1）　

仕様
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