
●撮る･選ぶ･送るの３ステップで簡単
●既製品カメラで低価格化を実現
●ロボットを動かさずにプログラムを作成
 条件一致の対象物なら教示時間60％減※1

対象物を撮影するだけで
教示プログラムを自動生成

送るSTE
P 3

iPad Pro※
2

カメラで撮影
iPadアプリからARマーカと
対象物を撮影
複数画像の合成にも対応

●

●

●

●

溶接線をタッチ
溶接線のタグをタッチ
溶接開始点や直線補完などの
情報を選択

●

●

プログラム転送
iPadからデータを転送
ダイレクトティーチ並みの
ラフプログラムが短時間で完成

撮るSTE
P 1 選ぶSTE

P 2

※1　□150mmのコの字隅肉溶接物でタッチセンサを使用した場合の当社比較データ　※2　iPadは、Apple Inc.の商標です。

タブレットによる教示レスシステム



※標準タッチセンサでの検出速度は最大100cm/分です。
　　より高速な検出速度（最大300cm/分）をご希望の場合は、
　オプションの検出ケーブル5M（L24466C00）も併せてご手配ください。
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●この資料の記載内容は2022年8月現在のものです。仕様など内容を予告なく変更する場合があります。
●この資料は環境に配慮した「植物油インキ」を使用しています。

ご注意
本製品および製品の技術（ソフトウェアを含む）は「キャッチオール規制対象貨物など」に該当します。
輸出する場合には、関係法令に従った需要者・用途などの確認を行い、
必要な場合は経済産業大臣の輸出許可申請など適正な手続きをお取りください。

主要構成品

適用継手

[タッチセンサ適用対象 ] [ラフティーチング対象 ]

左図から外れる隅肉継手
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※寸法は目安値です。
※アルミやステンレスなどで光沢度の
　高い材料は適用外となります。

タッチセンサ機能で高精度位置補正
条件に合致した継手はプログラムへ自動挿入したタッチセンサ
機能で位置補正が可能。ラフティーチングデータをアーク溶接
に必要となる高精度な位置データへと自動変換します。

適用が拡がる画像合成機能
画像合成による3Dビューに対応。1回で撮影できなくても、
複数枚を合成して溶接線情報を取得できます。

iPad上でプログラムを確認
ロボットと同期してiPad上にティーチングデータを表示。
生成したプログラムの確認や編集ができます。

重ね継手

突合せ継手 など

タッチ

タッチ

（a）
（b）

（b）
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隅肉継手
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ARマーカーブラケット  

カバーASSY  

教示レスソフトウェア  

タッチセンサソフトウェア  

移動マーカ（1個）  

iPadアプリ  

L12181B00

L12181D00

L23823S

L23823P

L12181E00

お客様にてApp Storeよりダウンロード

標準構成品  

有線接続の場合

無線接続の場合①

②

a
b

a
b

アクセスポイント
Ethernet ケーブル

TypeC to Ethernetアダプタ
Ethernet ケーブル

B

A iPad Pro  

ネットワーク通信機器

LiDAR機能搭載の2020年モデル以降 

（①または②から選択）

お客様準備品    

PR動画 実演動画

各地テクニカルセンタにおいてデモを実施。是非ご体験ください。
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